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a) y b) 
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a) Para que una matriz tenga inversa su determinante debe ser no nulo 

( ) ( )

( )

( ) ( ) 














=

















−
⋅

−
=
















⋅

















−
−

−
⋅

−
=

=⇒=⇒=



















 −

=
















−
−

−
⋅

−
=⇒

















−
−

−
=

⇒















=⇒⋅=⇒∃⇒−==

−−−−

−

−−

1
0
0

3
0
0

3
1

0
1
2

030
300

021

3
1X

BAXBAIXBAAXA
)b

010
100

0
3
2

3
1

030
300

021

3
1A

030
300

021
Aadj

012
100
003

AAadj
A
1AAExiste3

010
100
203

A

1111

1t

tt11

 

 

( )
( ) ( )

( ) ( )

( )
( )
( )

( )

( ) 1x
0x2

x
1

1xx
1x

2B1B1
1Anteindependie

0Cxen
1BAxen

1xACxxBA

1xx
CxBxAAx

1xx
xCBx1xA

1x
CBx

x
A

1xx
1x

soluciónSinimaginariaSolución1x1x01x

22

2

2

22

2

22

2

2

22

2

22

+
+

+
−

=
+
−

⇒=⇒=+−⇒








−=⇒
=⇒
=+⇒

⇒−=+++

⇒
+

+++
=

+
+++

=
+
+

+=
+
−

⇒⇒−±=⇒−=⇒=+

 



IES Mediterráneo de Málaga Junio2001 Juan Carlos Alonso Gianonatti 

 

 3 

Continuación del Problema A del Segundo Bloque 
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a) Analizaremos si las rectas tienen un punto común, de tenerlo estudiaremos si los 
vectores directores son iguales o proporcionales, si este caso se da, las rectas son 
coincidentes, de no darse este último supuesto las rectas se cortan en un punto, son 
secantes. 

Si no tienen punto común, y hay igualdad o proporcionalidad entre los vectores 
directores las rectas son paralelas, de no haberlo las rectas se cruzan en el espacio. 
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Continuación del Problema B del Segundo Bloque 

b) Hallaremos el vector de la recta t, como un elemento general apoyado en r y s, 
siendo este perpendicular a los vectores directores de las rectas y los dos productos 
vectoriales que genera con cada uno de ellos es nulo. 
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Hallaremos un plano π  perpendicular a la recta r, que tiene como vector director el de 
la recta, y que contenga al punto A, por lo tanto el producto escalar de ese vector y el 
formado por A y el punto G, genérico del plano, como son perpendiculares tiene valor 
nulo y es la ecuación del plano buscado. 

Una vez obtenido el plano hallaremos el punto Q de corte de ella con la recta r que es 
el punto medio entre A y su simétrico A’  
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Continuación Problema B del Cuarto Bloque 
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