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a) Previamente tenemos que determinar el plano π , este se halla formando  los vectores PQ, 
PR y PG, siendo G el punto generador del plano y P, Q y R los puntos dados, como los tres 
vectores son coplanarios y el ultimo combinación lineal de los otros dos,el determinante de la 
matriz que forman es nulo y la ecuación pedida del plano. 
Hallaremos una recta r que pasando por A sea perpendicular al plano π , como el vector director 
de este es perpendicular a él este será el vector director de dicha recta. 
Una vez obtenida la recta r hallaremos el punto C de corte de ella con el plano que es el punto 
medio entre A y su simétrico B 
Hallado C, obtendremos el vector director de la recta t que es el que une A con C 
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b) Es una recta s con el mismo vector director que t 
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El campo tiene una longitud L, uno de los lados es tapia, y una anchura A. Buscaremos la 
solución para el máximo área. 
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a) Primero, el punto que determina la ecuación de la recta esta contenido en el plano; segundo 
el vector dirección de la recta es perpendicular al del plano y su producto escalar nulo 
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Continuación del Problema B del Tercer Bloque 
 
b) Para que sea perpendicular la recta su vector director es paralelo al del plano y por ello son 
iguales o proporcionales 
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