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Para ser derivable, inicialmente tiene que ser continua 
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Para que sea continua c = 1 
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a) El vector director de la recta es el del plano, ya que este es perpendicular al plano 
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Continuación del Problema B del Primer Bloque 

b) Hallaremos una recta r que pasando por A sea perpendicular al plano π , como el 
vector director de este es perpendicular a él este será el vector director de la recta. Se 
hallo en el apartado a) 

Una vez obtenida la recta r hallaremos el punto Q de corte de ella con el plano que es 
el punto medio entre A y su simétrico B 
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Siendo L la longitud total y  A el ancho 
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Aplicar la regla de Cramer supone que el Sistema es  Compatible Determinado 
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El plano α  queda determinado por el vector de la recta r, el vector director del plano 
π  y el vector determinado por P y G, siendo G el punto genérico del plano. Estos tres 
vectores son coplanarios (están en el mismo plano) y el ultimo vector es combinación 
lineal de los otros dos y, debido a ello, el determinante de la matriz que forman lo tres 
es nulo y la ecuación que se busca 
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Continuación del Problema A del Cuarto Bloque 
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