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Continuación del Problema A del Primer Bloque 
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Continuación del Problema A del Primer Bloque  
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Siendo H el lado del cuadrado que además es la altura de la caja 
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a) Calcularemos los ángulos formados por los vectores AB y AC; BA y BC;  CA y CB 
que nos darán los ángulos pedidos. 
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Los vectores A’B’, A’C’ y A’G, siendo G el punto genérico del plano son coplanarios 
(están en el mismo plano) y el último es combinación lineal de los otros dos y por ello 
el determinante de la matriz que forman es nula y la ecuación del plano π  pedida. 
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