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Siendo B la base y H la altura del rectángulo 
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Continuación del Problema B del Primer Bloque 
b) La condición necesaria para que una matriz tenga inversa su determinante no debe de ser 
nulo 
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a) Son paralelos si sus vectores directores son perpendiculares y por ello su producto escalar 
nulo y si no tienen ningún punto común (para comprobarlo tomaremos un punto cualquiera de 
ella), de tenerlo la recta estará contenida en el plano 
 
b) Tomaremos el punto R indicado en la ecuación de la recta 
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Continuación del Problema B del Tercer Bloque 
c) Son perpendiculares si sus vectores directores son paralelos y por ello o son iguales o 
proporcionales 
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a) Una función es continua en el punto x = x0 si se verifican las siguientes condiciones: 
 - Existe f(x0) es decir la función esta definida en x = x0 
 - Existe ( )xflim
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c) Se puede decir ya que la función es derivable en toda { }3x −ℜ∈  y la derivada es: 
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d) El teorema de las funciones derivables dice que una función es derivable en un punto siempre 
que sea continua en dicho punto, por lo tanto la respuesta es negativa 
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a) El ángulo formado por los planos es el mismo que forman sus vectores directores es decir el 
coseno de ese ángulo es igual a su producto escalar partido por el producto de sus módulos 
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b) La recta r tiene como vector director el del plano π  ya que este es perpendicular al vector. 
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