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Llamando C a los dos lados superiores y h a la altura del triángulo rectángulo 
isósceles 
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Continuación del Problema A del Primer Bloque 
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Sean f(x) y g(x) funciones continuas en [a , b], derivables en (a , b), que cumplen 
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 siendo ( )b,ax0 ∈  y tales que ( ) 0x'g ≠  para todo valor de x en el 
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Continuación del Problema A del Segundo Bloque 
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Continuación del Problema B del Segundo Bloque 

b) El vector director de la recta t se obtendrá como apoyo en los puntos generales de 
las dos rectas y es perpendicular a las dos por lo tanto los productos escalares de ese 
vector con el de r es nulo y lo mismo con el vector director de s, de las ecuaciones 
obtenidas obtendremos constantes para determinar los puntos R y S pedidos 
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a) y b) 
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Continuación del Problema A del Tercer Bloque 
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Para que una matriz tenga inversa es condición necesaria que su determinante no sea 
nulo 
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a) Para hallar el plano π  tomaremos el vector director de la recta r, el vector formado 
por un punto R cualquiera de la recta r (tomaremos el indicado en su ecuación) y 
por el punto P y el vector formado por P y G, siendo este punto el generador del 
plano. Estos tres vectores son coplanarios (pertenecen al mismo plano) y el vector 
PG es combinación lineal de los otros dos, por eso el determinante de la matriz 
formada por ellos es nulo y la ecuación pedida del plano. 
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Continuación del Problema B del Cuarto Bloque 
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b) Para que se cumpla tal condición primeramente el producto escalar de los vectores 
directores de haz de planos y la recta tiene que ser nulo y finalmente debe de 
contener a un punto cualquiera de la recta (tomaremos R) 

( )
( )

( )
( ) ( )

( ) ( )

( ) ( )
( ) ( )

( ) ( )

( ) ( )
( )

( )








=
−

=λ

=
+

=λ
⇒

⋅
±

=λ⇒=−=⋅⋅−−=∆

⇒=+λ−λ⇒λ+λ−=+λ−λ⇒λ−⋅=+λ−λ

⇒λ−±=+λ−λ⇒λ−±=λ++λ−λ+⋅

⇒λ−±=λ+−λ+⋅⇒
λ−+−λ+

λ−+⋅λ−⋅−λ+
±==

⇒ℜ∈λ∀⇒⇒=λ
⇒=λ−+λ+−⇒=λ−+−⋅λ−⋅−λ+−⇒

⇒ℜ∈λ∀⇒⇒=λ⇒=λ−−λ+

⇒=λ−−λ⋅⇒=⋅⇒⊥⇒






λ−−λ=
=

=λ−+λ−−λ+⇒

2
2

26

4
2

26

12
46432368146

086918917241019172410

13172410191624913

994313
431

99004303O,HPd

)c

rectaladepuntoslostodosContienesolucionesInfinitas00
0999909990439RcontienesiVeamos

laresperpendicuVectoressolucionesInfinitas0003434

0,43,13,1,40vvvv
,43,1v

3,1,4v

099zy43xplanosdeHaz

2

22222

222

22

222

HPrHPr
HP

r

 www.yo
qu

ier
oa

pro
ba

r.e
s




