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A. Determina los valores 
PRIMER BLOQUE 

ℜ∈c,b,a para que la función f(x) = x3 + ax2 + bx + c pase por el origen 
de coordenadas, tenga un punto de inflexión en x = -1, y su recta tangente en x = 1 tenga 
pendiente 3 

( )
( )

( )
( )
( ) ( )

( ) x6x3xxf6b

0b32
3a6a20a260a21601''f

0ba23ba233b1a21331'f
0c0c0b0a000f

a2x6x''f
bax2x3x'f

23

2

23
2

−+=⇒−=

=+⋅⇒








=⇒=⇒=+−⇒=+−⋅⇒=−
=+⇒=++⇒=+⋅+⋅⇒=

=⇒=+⋅+⋅+⇒=
⇒





+=
++=

 
 
B. Enuncia el teorema de Rolle. En los ejemplos siguientes f(-2) = f(2) pero no hay ningún valor 

( )2,2c −∈  tal que f’(c) = 0. Justifica en cada caso porque no contradicen el teorema de Rolle: 

a) ( ) 4x
1xf = , b) ( ) x2xg −=  (Nota: x  representa el valor absoluto de x) 

 

( )b,ac∈

Teorema de Rolle 
Sea f(x) una función continua en [a , b], derivable en (a , b) y que verifica que f(a) = f(b); entonces existe, al 
menos, un punto  tal que f’(c) = 0 
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No cumple el teorema de Rolle porque la función es discontinua en x = 0 [ ]2,2−∈  
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No cumple el teorema de Rolle porque la función es continua en x = 0 [ ]2,2−∈ , pero no es 
derivable en x = 0 ( )2,2−∈ , 
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A. Calcula la integral indefinida 

SEGUNDO BLOQUE 
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B. Dada las funciones f(x) = x2 – 1 y g(x) = 1 – x : a) Esboza el recinto encerrado entre sus 

gráficas, b) Calcula el área de dicho recinto  
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Continuación del Problema B del Segundo Bloque 
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A. a) Despeja la matriz X en función de A  e I2 en la ecuación (X + A)2 = X2 + XA + I2 siendo X y A 
matrices cuadradas de orden dos, e  I2 la matriz identidad de orden dos. 

b) Resuelve la ecuación B . X + B2 = I2 siendo  

TERCER BLOQUE 
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B. A un compañero le piden que clasifique y resuelva el sistema  


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5kzx
6z3y
3kyx3

para el valor del 

parámetro ℜ∈k  que el desee. Obtiene, correctamente para dicho valor, que el sistema es 
compatible indeterminado, y que una expresión de sus soluciones en forma paramétrica es  

x = 1 + 2t, y = …, z = … Determina para que valor del parámetro k ha clasificado y resuelto el 
sistema, y calcula las expresiones de las incógnitas “y” y “z” que le faltan 
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A. El plano 

CUARTO BLOQUE 

α , de ecuación general x + y + z = 10 corta a las rectas r1: x = y = 1, r2: y = z = 2  y 
r3: x = z = 3 en los puntos A, B y C respectivamente. Se pide: 

a) Halla el volumen de tetraedro cuyos vértices son A, B, C y D(1 , 2 , 3) 
b) Determina la distancia del punto D hasta la cara opuesta del tetraedro. 
 
a) El volumen del tetraedro es la sexta parte del módulo del producto mixto (producto escalar por 

producto vectorial) de los vectores AB, AC y AD 

( )
( )
( )

( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( )

3u
3

2652
6
1V5252ADACAB

5210251275
510
532
615

ADACABADACAB
6
1V

5,1,08,1,13,2,1AD
5,3,28,1,13,4,3AC
6,1,58,1,12,2,6AB

3,4,3C4y103y3C
2,2,6B6x1022xB

8,1,1A8z10z11A

=⋅=⇒=−=×⋅

⇒−=++−−=
−
−
−

=×⋅⇒×⋅⋅=









−=−=
−=−=
−=−=

⇒








⇒=⇒=++⇒
⇒=⇒=++⇒
⇒=⇒=++⇒

 



IES Mediterráneo de Málaga             Junio 2006                             Juan Carlos Alonso Gianonatti 

 5 

Continuación del Problema A del Tercer Bloque 
b) Es la distancia del punto d al plano π  que contiene a los puntos A, B y C 

( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )

( )

( ) u
3

34
3
4

111

10321
,Dd

óncomprobacienunciadoelendadoplanoelEs
010zyx08z1y1x08z131y131x13

01y251x188z28z151y121x5

0
532
615
8z1y1x

8z,1y,1x8,1,1z,y,xAG
5,3,28,1,13,4,3AC
6,1,58,1,12,2,6AB

222
=

−
=

++

−++
=π

⇒=−++≡π⇒=−+−+−⇒=−⋅+−⋅+−⋅
⇒=−⋅+−⋅+−⋅−−⋅+−⋅−−⋅−

α=π⇒=
−
−
−−−

≡π⇒








−−−=−=
−=−=
−=−=

 

 

B. a) Halla el punto de la recta 
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Q(0 , 3 , 1) 
b) Calcula la ecuación implícita de un plano π  de modo que el simétrico del punto P respecto del 
plano π  sea el punto Q 
 
a) Sea R el punto genérico de la recta y el buscado 

( ) ( ) ( )[ ] ( ) ( ) ( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )

( )







−−⇒

−=
−=
⋅+=

⇒=⇒=

⇒=−⇒++=++⇒++++++=++++++

⇒−++++±=−++++

⇒−−+−−+−+±=−−+−−+−−+⇒=

1,1,3R
1z
1y

121x
R1t2t2

02t214t10t512t12t549t6tt4t4144t4tt4t84

23tt2122tt22

113t0t21112t1t21R,QdR,Pd

222222

222222

222222

 
b) El plano tendrá como vector director el vector PQ que es perpendicular al vector formado por el 
punto M medio de P y Q y el punto G genérico del plano π  y su producto escalar es nulo y la 
ecuación pedida 
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