VECTORES

VECTOR POSICION
Trayectoria
I?:X(t) [ﬂ[)[ﬂ Yo [G[)Ej
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M VECTOR DESPLAZAMIENTO
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VELOCIDAD MEDIA
g =OF
" At

VELOCIDAD INSTANTANEA

V==V, ()T +, )

O o— 2 2
V=V +vy

ACELERACION MEDIA
A\,

LY

ACELERACION INSTANTANEA

a=V-a f)d +a, o) a=/aZ+a (médulo)

\Y;
a=a +a, v=modulo velocidad
dv R = radio curvatura
=E a=modulo aceleracion
) a = modulo aceleracion instantanea
v
a, :E a, =mddulo aceleracién normal o
centripeta
al= a{z + a,f p




CINEMATICA

MOVIMIENTO RECTILINEO UNIFORME (M.R.U.)

v= cte.
X= posicion X / v
X =X, + V14 Vv = velocidadconstant) /
X, = posicioninicial —
XO
t t
MOVIMIENTO RECTILINEO UNIFORME ACELERADO (M.R.U.)
a=cte
v = velocidac(constant
X=X, +V, [0 +% [a® = < v, = velocidadnicial X / :
a=aceleracin X,
v=v,+all
t t
Vv

V2 = V2 +2allx-X,) 4/
VO

CASOS
e Caidalibrea=g=9,8 m/sz
_ 1 +2
Y =Yo 5 g
V=—g-t

e Tiro vertical

y: VO.t__.g.tz
v=V,—g-t



FORMULARIO DE FISICA DE 1° DE BACHILLER

COMPOSICION DE MOVIMIENTOS

TIRO OBLICUO
~ V,=0 X= \cosa [i
vesena | Vo 1 ,
44 y:vosenaEﬂ—E[gEﬂ
E ymax
NG V, = \,COSa
\, COSY yoo v, =Vesena — gt
xmax
TIRO HORIZONTAL X =V,
1 2
=y, -- [y
N Y=Y 5 g
VO

1 Vx = VO

Yo v, =-g
y=0
A 4 >
xmax
MOVIMIENTO CIRCULAR UNIFORME (M.C.U.)
w =cte
s

¢ =¢, +wii
@, =espacio angular inicial (rad) ’

w =velocidad angular (cte.)

MOVIMIENTO CIRCULAR UNIFORME ACELERADO (M.C.U.A.)

a=cte

PR
w, = velocidadngulatincial

w=w, +a i B
a = aceleraci@ngulacte.

W 2wl 2 {p,)




RELACION ENTRE MAGNITUDES LINEALES Y ANGULARES

s=¢[R s=espacilineal

v=w[R v = velocidaclineal

a =alR a, =aceleracin tangenil

a, =W [R a, =aceleraci nnormaleentripeta

MOVIMIENTO ARMONICO SIMPLE (M.A.S.)

(movimiento oscilatorio)

Elongacion x(m)

x = A-sen(wt + @) Xmax = A

Velocidad v(m/s)

dx
v=E=—A-W-cos(wt+<p0)

Viax = TA-w

Aceleracién a(m/s?)

A
L ] |
+“—>
Xmax
Xmax
v=0 0
X v=0
Amax
Vinax Amax
a=0
A = amplitud

2

X

w = pulsacién w ("%4/) (velocidad angular)

@0 = fase inicial (rad)

w==—=2n"f T = periodo(s)

f= % = frecuencia (Hz)




DINAMICA

MOMENTO LINEAL O CANTIDAD DE MOVIMIENTO (}_7))
p=m-vV
FUERZA MEDIA

—

Ap — R .
Fm=E—>Fm-At=Ap=m-Av
Impulso mecdnico: I=F- A¢

LEY FUNDAMENTAL DE LA MECANICA (22 LEY DE NEWTON)

F= =m-d

RIS

PRINCIPIO DE CONSERVACION DE LA CANTIDAD DE MOVIMIENTO (CHOQUES)

Z F=0-p=cte
FUERZAS IMPORTANTES

PESO P=m-g

FUERZA DE ROZAMIENTO Fp = u-N U = coeficiente de rozamiento
N = fuerza Normal

FUERZA ELASTICA F=—K-x K = cte.elastica d?,l muelle
x = elongacion

2

FUERZA CENTRIPETAF = m - VE

TRABAJO

T

W=F-Af=F-Ar-cos6 /4

v




ENERGIA CINETICA

ENERGIA POTENCIAL GRAVITATORIA
E,=m-g-h

ENERGIA MECANICA

En =E +E,

TEOREMA DE LA ENERGIA CINETICA (FUERZAS VIVAS)

Wiotat = AE,

PRINCIPIO CONSERVACION DE LA ENERGIA MECANICA

AE,, = W, E,, = Energia mecanica
W, = Trabajo fuerzas no conservatorias

DINAMICA DEL M.A.S.

FUERZA ELASTICA (MUELLE)

F=—k-x(leyde H 020’“3)} — k(cte. elastica) = m - v? 2m k
Fem-a=—-m-w?-a T(Periodo):W:ZH .

PENDULO SIMPLE

et

T(Periodo ) = ZW” =27 |

m

ENERGIA POTENCIAL ELASTICA

En = E. + Ep=cte.

v





