
Halla el dominio, los puntos de corte con los ejes, el signo y la simetría de las siguientes funciones:

a) 22)( 23 +−−= xxxxf

� Función polinómica ℜ=→ )( fDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
+−−=

0

22 23

y

xxxy
 (Utilizamos el método de igualación) 022 23 =+−−⇒ xxx  

 2    1  2   1 +−−

 2   1   1 −−+

 0  2   1   1 −−









=−=⇒=−−

=⇒=−
⇔=−−⋅−⇔=+−−

2  o    102

101

0)2()1(022
2

223

xxxx

xx

xxxxxx

Luego, los puntos de corte con el eje OX son )0,1(−  )0,1(  y )0,2(

� Puntos de corte con el eje OY





=
+−−=

0

22 23

x

xxxy
(Utilizamos el método de sustitución) ⇒  220020 23 =+−⋅−=y ⇒ 2=y  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )2,0(

� Signo de la función

• ℜ=)( fDom

• 2    ò      1     10220)( 23 ==−=⇔=+−−⇔= xxxxxxxf

)2)(1)(1(22 23 −−+=+−− xxxxxx

Por tanto, 

)2,1()1,(  si  0)( ∪−−∞∈< xxf  

),2()1,1(  si  0)( +∞∪−∈> xxf  

SIGNO DE f(x) −  + −  +

1
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� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

222)()(2)()( 2323 ⇒








−
≠++−−=+−−−−−=−

xf

xf

xxxxxxxf  

b) 44)( 24 ++= xxxf

� Función polinómica ℜ=→ )( fDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
++=

0

44 24

y

xxy
 (Utilizamos el método de igualación) 044 24 =++⇒ xx  

044    variablede cambio el Hacemos 

044    bicuadradaEcuación  
22

24

=++⇒=•
=++•

tttx

xx

realsolución  existe no2  variablede cambio el Deshacemos

2

2

2

04

2

16164
  grado 2º deecuación  la Resolvemos 

2 ⇒−=⇒•




−=
−=

=±−=−±−=•

x

t

t
t

Por tanto no hay puntos de corte con el eje de abscisas. 

� Puntos de corte con el eje OY





=
++=

0

44 24

x

xxy
 (Utilizamos el método de sustitución) ⇒  44040 24 =+⋅+=y ⇒ 4=y  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )4,0( . 
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� Signo de la función

• ℜ=)( fDom

• realsolución   tieneno 0440)( 24 ⇔=++⇔= xxxf

Por tanto, 

ℜ∈∀> xxf     0)(  

� Simetría de la función

⇒=+=+−+−=− )(444)(4)()( 2424 xfxxxxxf )(xf  es PAR (gráfica simétrica respecto al eje OY) 

c) 
23

)(
2

2

+−
=

xx

x
xf

� Función racional }2,1{}023/{)( 2 −ℜ==+−−ℜ=→ xxxfDom

� Puntos de corte con el eje OX









=
+−

=

0
232

2

y
xx

x
y

 (Utilizamos el método de igualación) 000
23

2
2

2

=⇒=⇒=
+−

⇒ xx
xx

x
 

Luego, el punto de corte con el eje OX es )0,0(

SIGNO DE f(x) +
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2 1 0 

� Puntos de corte con el eje OY









=
+−

=

0
232

2

x
xx

x
y

 (Utilizamos el método de sustitución) 00
2030

0
2

2

=⇒=
+⋅−

=⇒ yy  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )0,0(

� Signo de la función

• }2,1{)( −ℜ=fDom

•  00
23

0)(
2

2

=⇔=
+−

⇔= x
xx

x
xf

Por tanto, 

 

 ),2()1,0()0,(  si  0)( +∞∪∪−∞∈> xxf

� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

232)(3)(

)(
)(

2

2

2

2

⇒








−
≠

++
=

+−−−
−=−

xf

xf

xx

x

xx

x
xf  

SIGNO DE f(x) + + −  +

)2,1(  si  0)( ∈< xxf
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1 -1 

d) 
1

1
)(

2

4

−
+=

x

x
xf

� Función racional }1,1{}01/{)( 2 −−ℜ==−−ℜ=→ xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX









=
−
+=

0
1

1
2

4

y
x

x
y

 (Utilizamos el método de igualación) realsolución  existe no010
1

1 4
2

4

⇒=+⇒=
−
+

⇒ x
x

x
 

Por tanto no hay puntos de corte con el eje de abscisas. 

� Puntos de corte con el eje OY









=
−
+=

0
1

1
2

4

x
x

x
y

 (Utilizamos el método de sustitución) 11
10

10
2

4

−=⇒−=
−
+=⇒ yy  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )1,0( −  

� Signo de la función

• }1,1{)( −−ℜ=fDom

• realsolución hay  no0 10
1

1
0)( 4

2

4

⇒=+⇔=
−
+⇔= x

x

x
xf  

Por tanto, 

)1,1(  si  0)( −∈< xxf  ),1()1,(  si  0)( +∞∪−∞∈> xxf

� Simetría de la función

⇒=
−
+=

−−
−=− )(

1

1

1)(

)(
)(

2

4

2

4

xf
x

x

x

x
xf )(xf es PAR (gráfica simétrica respecto al eje OY) 

SIGNO DE f(x) + −  +
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1 0 

e) 
x

x
xf

−
=

1
)(

3

� Función racional }1(}01/{)( −ℜ==−−ℜ=→ xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX









=
−

=

0
1

3

y
x

x
y

 (Utilizamos el método de igualación) 000
1

3
3

=⇒=⇒=
−

⇒ xx
x

x
 

Luego, el punto de corte con el eje OX es )0,0(

� Puntos de corte con el eje OY









=
−

=

0
1

3

x
x

x
y

 (Utilizamos el método de sustitución) 00
1

03

=⇒=
−

=⇒ y
x

y

Luego, el punto de corte con el eje OY es )0,0(

� Signo de la función

• }1{)( −ℜ=fDom

• 00 0
1

0)( 3
3

=⇒=⇔=
−

⇔= xx
x

x
xf  

Por tanto, 

),1()0,(  si  0)( +∞∪−∞∈< xxf  

)1,0(  si  0)( ∈> xxf  

� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

1)(1
)(

)(
33

⇒








−
≠

+
−=

−−
−=−

xf

xf

x

x

x

x
xf  

SIGNO DE f(x) −  + −  
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f) 13)( +−= xxf

� Función radical ),3[}03/{)( +∞=≥−−ℜ=→ xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
+−=

0

13

y

xy
 (Utilizamos el método de igualación) ⇒−=−⇒=+−⇒ 13013 xx  

negativo) númeroun ser  puede no  3 de resultado (el realsolución   tieneNo −⇒ x

Por tanto no hay puntos de corte con el eje de abscisas. 

� Puntos de corte con el eje OY





=
+−=

0

13

x

xy
OY eje elcon  corte de puntohay  No)(0 ⇒∉ fDom  

� Signo de la función

)(     0)()(     013),3[  03 fDomxxffDomxxxx ∈∀>⇒∈∀>+−⇒+∞∈∀≥−

� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

13)( ⇒








−
≠+−−=−

xf

xf

xxf  
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3 -1 

Observa que ),3[)( +∞=fDom , por tanto, la función no puede ser simétrica ni respecto al eje OY ni 

respecto al origen de coordenadas. Es decir, no puede ser par ni impar. 

Observa también que 13)( +−= xxf  es la función xy =  trasladada verticalmente 1 unidad hacia 

arriba y 3 unidades a la derecha. 

g) 12)( +−= xxf

� Función radical ),1[}01/{)( +∞−=≥+−ℜ=→ xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
+−=

0

12

y

xy
 (Utilizamos el método de igualación) ⇒=+⇒=+−⇒ 21012 xx  

3412)1( 22 =⇒=+⇒=+⇒ xxx  

Luego, el punto de corte con el eje OX es )0,3(  

� Puntos de corte con el eje OY





=
+−=

0

12

x

xy
(Utilizamos el método de sustitución) 11102 =⇒=+−=⇒ yy  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )1,0(

� Signo de la función

)0,1[)( −=fDom  

0)( =xf ⇒=+⇒=+−⇒ 21012 xx 3412)1( 22 =⇒=+⇒=+ xxx  

Por tanto, 

),3(  si  0)( +∞∈< xxf )3,1[  si  0)( −∈> xxf  

SIGNO DE f(x) + −  
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� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

12)( ⇒








−
≠+−−=−

xf

xf

xxf  

Observa que ),1[)( +∞−=fDom , por tanto, la función no puede ser simétrica ni respecto al eje OY ni 

respecto al origen de coordenadas. Es decir, no puede ser par ni impar. 

Observa también que 12)( +−= xxf  es la función xy −=  trasladada verticalmente 2 unidades 

hacia arriba y 1 unidades a la izquierda. 

h) 
x

x
xf

3 2 5
)(

−=

� Dominio

⇒=
)(

)(
)(

xh

xg
xf (Valores de x en los que g y h están definidas a la vez excepto aquellos en los que h se 

anula) 

ℜ=−==→−= )5(Dominio5 23 2 xyDomxy  

}0{−ℜ→= xy  Eliminamos el 0 porque el denominador no puede anularse 

}0{)(  Por tanto, −ℜ=fDom  

� Puntos de corte con el eje OX









=

−=

0

53 2

y
x

x
y  (Utilizamos el método de igualación) 05050

5 23 2
3 2

=−⇒=−⇒=−
⇒ xx

x

x
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50 5− 0

552 ±=⇒=⇒ xx

Luego, los puntos de corte con el eje OX son )0,5(−  y )0,5(  

� Puntos de corte con el eje OY









=

−=

0

53 2

x
x

x
y  OY eje elcon  corte de puntohay  No)(0 ⇒∉ fDom  

� Signo de la función

• }0{)( −ℜ=fDom

• 50)( ±=⇔= xxf

Por tanto, 

)5,0()5,(  si  0)( ∪−−∞∈< xxf  ),5()0,5(  si  0)( +∞∪−∈> xxf  

� Simetría de la función

⇒−=












 −−=
−

−−
=− )(

55)(
)(

3 23 2

xf
x

x

x

x
xf  La función es IMPAR (su gráfica es simétrica respecto 

al origen de coordenadas) 

SIGNO DE f(x) −  + −  +
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0∞−  1 1−  ∞+  

i) 
1

)(
2

24

+
−=

x

xx
xf

� Dominio

Función radical con índice par








≥
+

−ℜ∈=→ 0
1

/)( 2

24

x

xx
xfDom

0
1

)1)(1(
0

1
 :inecuación laresolver  que Tenemos

2

2

2

24

≥
+

+−⇔≥
+
−

x

xxx

x

xx

Ceros 

1    o    00)1(0 2224 −±==⇔=−⇔=− xxxxxx  

Polos 

realsolución   tieneno 101 22 ⇒−=⇔=+ xx  

),1[}0{]1,()(  Por tanto, +∞∪∪−−∞=fDom  

� Puntos de corte con el eje OX









=
+

−=

0
12

24

y
x

xx
y

 0
1

0
1 2

24

2

24

=
+

−
⇒=

+
−

⇒
x

xx

x

xx
1    o    00)1(0 2224 −±==⇒=−⇒=−⇒ xxxxxx

Luego, los puntos de corte con el eje OX son )0,0( )0,1(−  y )0,1(

� Puntos de corte con el eje OY









=
+

−=

0
12

24

x
x

xx
y

00
10
00

2

22

=⇒=
+

−=⇒ yy  

Luego, el punto de corte con el eje OY es )0,0(

� Signo de la función

• ),1[}0{]1,()( +∞∪∪−−∞=fDom

• 1     o    00)( −±==⇔= xxxf

)(    0)(  Por tanto, fDomxxf ∈∀≥  

SIGNO DE f(x) + +
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∞−  1 -1 

� Simetría de la función

⇒=
+

−=
+−
−−−=− )(

11)(

)()(
)(

2

24

2

24

xf
x

xx

x

xx
xf  La función es PAR (su gráfica es simétrica respecto al 

eje OY) 

j) 1)( 12

−= −xexf  

� ℜ=)( fDom

� Puntos de corte con el eje OX







=
−= −

0

112

y

ey x

 (Utilizamos el método de igualación) 101 11 22

=⇒=− −− xx ee 1012 ±=⇒=−⇒ xx  

Luego, los puntos de corte con el eje OX son  )0,1(  )0,1(−  

� Puntos de corte con el eje OY







=
−= −

0

112

x

ey x

 (Utilizamos el método de sustitución) 1
1

1
1

11 1102

−=⇒−=−=−= −−

e
y

e
eey  

Luego, el punto de corte con el eje OY es 






 −1
1

,0
e

� Signo de la función

ℜ=)( fDom  

0)( =xf 1±=⇔ x  

Por tanto, 

)1,1(  si  0)( −∈< xxf  

),1()1,(  si  0)( +∞∪−−∞∈> xxf  

SIGNO DE f(x) + −  +
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� Simetría de la función

⇒=−=−=− −−− )(11)( 11)( 22

xfeexf xx  La función es PAR (su gráfica es simétrica respecto al eje OY) 

k) xxxf −=
3

5)(

� ℜ=−== )()( 3 xxyDomfDom

� Puntos de corte con el eje OX







=
= −

0

5
3

y

y xx

05
3

=⇒ −xx
 xa x    0 puessolución   tieneNo ∀>⇒

Por tanto no hay puntos de corte con el eje de abscisas. 

� Puntos de corte con el eje OY







=
= −

0

5
3

x

y xx

1150 =⇒==⇒ yy

Luego, el punto de corte con el eje OY es )1,0(

� Signo de la función

ℜ∈∀>⇒ℜ∈∀> xxfba b    0)(   0  
 

� Simetría de la función

conocidas simetríashay  No 

)(

)(

55)(
33 )()( ⇒









−
≠==− +−−−−

xf

xf

xf xxxx  
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50 5− -2 2

l) )4log()( 2 −= xxf

� ),2()2,(}04/{)( 2 +∞∪−−∞=>−−ℜ= xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
−=

0

)4log( 2

y

xy
 (Utilizamos el método de igualación) ⇒=−⇒=−⇒ 140)4log( 22 xx

552 ±=⇒=⇒ xx

Luego, los puntos de corte con el eje OX son )0,5(−  y )0,5(  

� Puntos de corte con el eje OY





=
−=

0

)4log( 2

x

xy
OY eje elcon  corte de puntohay  No)(0 ⇒∉ fDom  

� Signo de la función

• ),2()2,()( +∞∪−−∞=fDom

• 0)( =xf ⇒=−⇒=−⇒ 140)4log( 22 xx 552 ±=⇒= xx

Por tanto, 

)5,2()2,5(  si  0)( ∪−−∈< xxf  

),5()5,(  si  0)( +∞∪−∞∈> xxf  

SIGNO DE f(x) + −  −  +
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� Simetría de la función

OY) eje al respecto simétrica es gráfica(su  PAR es )( )()4log()4)log(()( 22 xfxfxxxf ⇒=−=−−=−

m) 6log)( 2 −= xxf

� ),6(}06/{)( +∞=>−−ℜ= xxfDom

� Puntos de corte con el eje OX





=
−=

0

6log2

y

xy
 (Utilizamos el método de igualación) ⇒=−⇒=−⇒ 1606log2 xx 7=x

Luego, el punto de corte con el eje OX es )0,7(

� Puntos de corte con el eje OY





=
−=

0

6log2

x

xy
OY eje elcon  corte de puntohay  No)(0 ⇒∉ fDom  

� Signo de la función

• ),6()( +∞=fDom

• 0)( =xf 7=⇒ x
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7 6 
           

•  

Por tanto, 

)7,6(  si  0)( ∈< xxf  

),7(  si  0)( +∞∈> xxf

� Simetría de la función

),6()( +∞=fDom , por tanto, la función no puede ser simétrica ni  respecto al eje OY ni respecto al

origen de coordenas. Es decir, no puede ser par ni impar.

SIGNO DE f(x) −  +
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