REPRESENTACION DE FUNCIONES

CARACTERIZACION

OBSERVACIONES

el

rma

rma

ene

ene

b

Valores deX para los que hay funcién, O f(x) . (020
— —— SIg(X
Domf(¥) ={x00/0 f(x)} (%) 9
Dominio .
0Pq/ f(x) si f(x)=0
Olog, f(x)si f(x)>0
f(X)= f(=X)= funcién PAR (simetria| - Si es una funcion PAR o IMPAR, basta hacel
repecto eje OY) estudio paraX = O y por simetria obtener la gréafi¢ca
paraX < 0.
£(x) = f(-x)
(. f00) KT
- f(X)==-f(-X)=  funcion IMPAR
Simetria | (gimetria respecto Par
al punto (0,0))
f(x) = - f(-x) (x,f(x))
_T( ! ;
: f(X)= f(x+T)= T periodo (minimg - Tenerlo en cuenta en las funciones con razones
Periodo trigonométricas
que lo cumple) '
ESTUDIO DE f (X)
y=f(X) - Los puntos de corte con el eje OY son de la fo
PCorteejeOY * (0,a) y se obtienen resolviendo el sistema
Puntos de =0
corte con y=f(X) - Los puntos de corte con el eje OX son de la fo
los ejes PCorteejeOX{ *% (b,0) y se obtienen resolviendo el sisterha
y=0
f (X) > 0 = grafica porercimade OX - Estudiar el/ signo def(X) en las regiones qu
. f (X) < 0= grafica pordebajode OX resultan de introducir f (X) =0
igno
[l
- Tachar las zonas no validas, donde no habra graf
EsTupio DE f'(X)
f'(X) = 0= "posibles” MAaximos g - Sera maximo sif'(X)=0 y cambia de crecer
minimos. decrecer.
Extremos - Sera minimo sif'(x) =0 y cambia de decrecer
relativos crecer.
- La segunda coordenada del punto se obt
sustituyendo el valor dxen f(X)
f'(x) > 0 = funcioncreciente - Estudiar el signo def(X) en las regiones que se
Monotonia | T (X) <O=> funciéndecreciente obtiene de introducir gg '(x)=0
[
EsTuDIO DE f"'(X)
f"(x) = 0= "posibles” puntos dg - Sera punto de inflexion sf "(X) =0 y cambia de
Puntos de inflexion. curvatura.
inflexion - La segunda coordenada del punto se obt
sustituyendo el valor dxen f(X)
f"(x) > 0= funciénconcava hacia arriba | - Estudiar e en las regiones que ¢
curvatura | T (X) <O= funciénconcava hacia abajo

obtiene de introducir -




CARACTERIZACION

OBSERVACIONES

ASINTOTAS

Se estudia el limite de la funcion en aque
valores que dan problemas de existencia.

losS pom f( ¥ =0, no hay A. Verticales.

- Representar los limites:
Yi

BS Y

e de
o de

Sielpom f(x=0-{V¥: Ik X=v
: lim £ =+
|x|rvn F(X) = e0 es la ecuacion l
. fix) = X=V de la asintota I -
|Lm (X) = oo vertical. : X
Vertical | lim f()=-o
‘I oy
- Enfunciones polinémicas f (X) = P(X):
No hay
P(X
- Enfunciones racionales f (X) =L:
Q(X¥)
SiQ(X¥=0= x= raices de Q).
Hacer el limite de la funcién efo y — 0. - Tiene A. Horizontal si h# + «. Puede que sél
tenga por un lado o que no coincidan ambos limit
lim f (0 =h" es la ecuacion por tanto tenga dos A.H.
Xohoo — de la asintota a ar los limites:
limfe=h horizontal. - Representar los limites: _ )
f(x)=h
Xer —o Y| y=h ![mw )
______________ e
-
lim f(9=h"
Horizontal G
- Enfunciones polindmicas f (X) = P(X):
No hay
P(X
- Enfunciones racionales f (X) :L:
Q(x¥)
SigradoR ¥< gradoQ = %0
: coef director B X
Si grado = grado
9 R3= g Q)= coef director @ X
La ecuacion esy = mx+ n, - Solo se estudian donde no haya A.H.
f(X) - Representar la recta y hallar los puntos de cort
m=|jm ——#0,x (Si m=0, seria A.H| dicha recta con la curva, para saber desde qué la
xwte X la recta hay que dibujar la grafica.
_ n=[im (f(X) - mx # +eo - Enfunciones polindmicas f (X) = P(X):
Oblicua X— £ o0 No hay
P(X
- Enfunciones racionales f (X) :L:
Q(X¥)
. . [ P(X)
SigradoR Y= grado @ x+1= ¥ cocie t%ﬁ
X
TABLA DE VALORES
Puntos de | Sustituir el valor deXen f(X) para hallar| - Representar los puntoX( f(X)).
la curva

puntos de la curva.






